Linearis tengelyek KK sorozat

3.1.1 KK linedris modulok tulajdonsagai

A HIWIN KK linedris modulok kompakt pozicionald tengelyek. Az eldtoldst egy golyds
menetes orsds hajtds biztositja, amely a .motor kész”™ meghajté-karimaba keriil
taroldsra. A mozgatast a golyds menetes orsé-csapagyazas vezeti meg. A kiilonbozo
méretek és felszereltségek révén a linedris modulok kiilonbdzd feladatokra
alkalmasak.

3.1.2 KK linearis modulok Epitkezés
Rogzitett csapagy

Golydsorsds hajtas

Golyds kocsi integralt
Golydsorsds anya

Tomités
Tereldrendszer

Laza csapagy

Végzard tomités
Isirzdgomb
Lezdrd elem

3.1.3 KK linedris modulok eldnyei
Modulok poziciondlasi feladatokra: KK linedris modulok beépitésre kész,
univerzalisan bevethetd modulok a legkiilonbdzébb poziciondlasi feladatokra.
Kompakt: kompakt és karcsu kiviteliknek kdszonhetden a KK modulok még szik
helyen is kinnyen integralhatok.
Adaptiv és robusztus: a KK modulok a kornyezeti kivetelményeknek megfelelden
felszerelhetk harmonika- vagy aluminiumboritéssal.
Nagy pontossdg: a tartdprofil a golyds kocsival optimdlis merevséget kinal és a
preciziés golyds-menetesorsés hajtas a profisinvezetéssel egyiitt nagy pontossagot
nydjt.
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3.1.4 Rendelési kod a KK linearis tengelyekhez

2 10 0300 2 B

I

Felszereltség

0: csak KK linedrmodul

1: motorral

2: motorral és erdsitgvel Fék
0: nincs
B:van"

[
Menetemelkedés [mm]

KK 40: 1

KK 50: 2

KK 60: 5, 10 ]

KK 86: 10, 20 Golyds kocsik szdma
KK 100: 20 1

KK 130: 25 2

Profilsin-hosszak [mm]

KK&0: 100, 150, 200

KK50: 150, 200, 250, 300

KK60: 150, 200, 300, 400, 500, 600
KK86: 340, 440, 540, 640, 740, 940
KK100: 980, 1080, 1180, 1280, 1380
KK130: 980, 1180, 1380, 1680

1l Kérésre
D Egy F1, F2... adapter karima alapértelmezés szerint szereletleniil szallitasra kerill.
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Linearis tengelyek KK sorozat

3.1.5 KK linedris modulok miiszaki adatai

3.44 Tabldzat A KK modulok maximalis sebessége

KK40

KK50

KKe0

KK60

KK86

KK86

KK100

KK130
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0
0
0
02
02
02
02
05
05
05
05
05
05

e e R R e I I N N M= ==

20
20
20
20
20
20
20
20
20
20
20
25
25
25
25

100

Precizitas
190
190
190
270
270
270
270
h50
hh0
h50
h50
hh0
340
100
100
100
100
100

A Y PN RN

120
120
830
b50

Normal
190
190
190
270
270
270
270
390
390
390
390
390
340
790
790
790
790
790
670
520
520
520
520
520
430

1050

1050

1050

1050

1050
870
800
800
750
510
440
800
800
800
550



3.1.6 Terhelhetdségek és nyomatékok

A KK linedris tengelyekre hatd statikus nyomatékok dbrzoldsa.
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3.45 Tabldzat KK linedris tengelyek megengedett terhelhetdsége: golyés menetesorso

P*
Névleges atmérd [mm] 8
Menetemelkedés [mm] 1
Dinamikus terhelhetgség [N] 735
Statikus terhelés [N] 1538

P*
8

2
2136
3489

P*
12

5
3Th4
6243

C**
12

b
3377
5625

P*
12
10
2610
3743

3.46 Tablazat KK linedris tengelyek megengedett terhelhetdsége: rogzitett csapagy

P*
Statikus terhelés axidlisan [N] 1910
Megengedett axialis terhelés [N]! 750

P*
1910
1500

P*
4480
3120

C**
4480
2810

P*
4480
1870

3.47 Tabldzat KK linedris tengelyek megengedett terhelhetdsége: profilsinvezetés

Dinamikus A standard golyds kocsi
Terhelhetdség IN] S rvid golyds kocsi
Statikus A standard golyds kocsi

Terhelhetdség IN] S rovid golyds kocsi

Megengedett A1 standard golyds kocsi
statikus A2 standard golyds Kocsi
Moment Mx $1 ravid golyds kocsi
Billenés [N-m] S2 riivid golyds kocs
Megengedett A1 standard golyds kocsi
statikus A2 standard golyds Kocsi
Moment My S1 révid golyds kocsi
Kitérés [N-m S2 rivid golyds kocsi
Megengedett A1 standard golys kocsi
statikus A2 standard golyds kocsi
Moment Mo S1 rivid golyds kocsi
Bardilés (-] S2 rivid golyds kocsi

P*
3920

6468
3
182

3
182

81
162

* P ="Precizids" pontossagi osztalyu KK linearis tengely
**C ="Normal" pontossagi osztalyd KK linedris tengely
1) A megengedett axidlis eré meghatérozasakor a golyds menetesorsd terhelhetdségét is figyelembe kell venni.

P*
8007

12916

116

b4h

116
b4

221
bht

P*
13230
N3
21462
11574
152
760
72
367
152
760
72
367
419
838
24
482

c**
13230
N3
21462
11574
152
760
71
367
152
760
72
367
419
838
241
482

P*

c**
12
10
007
3234

C**
4480
1616

13230
Ve

21462
11574

152
760
72

367
152
760
72

367
419
838
241
482

P*
15
10

Th4
12642

P*

9240
6320

c**
13230
N3
21462
11574
152
760
72
367
152
760
72
367
419
838
24
482

6429
11387

c**

P*
31458

b0764

622
3050

622
3050

1507
3014

9240
5690

c**
31458

50764

622
3050

622
3050

1507
3014

4o4b
7655

9240
3826

P*
31458

h0764
622
3050

622
3050

1507
3014

c**

20
4176
6889

C**
9240
3440

c**
31458

b0764

622

3050

622
3050

1507
3014

10600
6270

P*
39200

63406

C**
2
20
4782
9163

c**
10600
4580

c**
39200

63406

960
4763

960
4763

2206
4410

P*
25
25
7897
15931

P*
18485
7950

P*
48101

84829
1536
7350

1536
7350

3685
7770

C**
25

25
7052
14352

C**
18485
77h

c**
48101

84829
1536
7350

1536
7350

3686
7770
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Linearis tengelyek KK sorozat

3.1.7 Pontossagok

3.48 Tabldzat A KK linedris tengelyek pontossaga

P* C** P* c** P* C** P* c**

KK40 100 + 0,003 +0,01 0,020 = 0,010 = 12 8
150 + 0,003 = 0,01 0,020 = 0,010 = 12 8

200 +(,003 +0,01 0,020 = 0,010 = 12 8

KK50 150 + (0,003 +0,01 0,020 = 0,010 = 40 20
200 +(,003 +0,01 0,020 = 0,010 = 40 20

300 + (0,003 + 0,01 0,020 = 0,010 = 40 20

KK60 150 + (,003 +0,01 0,020 = 0,010 = 150 70
200 +(,003 +0,01 0,020 = 0,010 = 150 70

300 + (,003 +0,01 0,020 = 0,010 = 150 70

400 + 0,003 +0,01 0,020 = 0,010 = 150 70

500 + 0,003 +0,01 0,020 = 0,010 = 150 70

600 +(,003 +0,01 0,026 = 0,016 = 150 70

KK86 340 + (0,003 +(,01 0,025 = 0,015 = 150 70
440 +(,003 +(,01 0,026 = 0,016 = 150 100

540 + (0,003 + 0,01 0,025 = 0,015 = 150 100

640 + (,003 +(,01 0,026 = 0,016 = 150 100

740 + 0,003 +0,01 0,030 = 0,020 = 170 100

940 + (,003 +(,01 0,040 = 0,030 = 250 100

KK100 980 + 0,00 +0,01 0,03 = 0,026 = 170 120
1080 + 0,00 = 0,01 0,035 = 0,025 = 170 120

1180 + (,006 +0,01 0,040 = 0,030 = 200 120

1280 = 0,00 +(,01 0,045 = 0,035 = 230 150

1380 + (,006 +(,01 0,050 = 0,040 = 250 150

KK130 980 +(,005 + 0,01 0,035 = 0,025 = 250 150
1180 + (,006 +0,01 0,040 = 0,030 = 250 150

1380 + 0,00 +0,01 0,040 = 0,030 = 250 150

1680 = 0,007 + (0,012 0,050 = 0,040 = 270 180

* P ="Precizids" pontossdgi osztalyd KK linedris tengely
**C ="Normal" pontossdgi osztalyd KK linedris tengely

Utkozdél
Az iitkozdél a motorkarimatol nézve a linedris tengely bal oldaldn talalhato
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3.1.8 Boritas nélkiili KK40 linedris tengely

58 4-M3x0,5P x 4,5DP
25 —33 2xn-03,4Thru, 86,5 x 3DP
2x2-M2,6x0,45P x 4DP T 20
10 1,20P 5
26 i —
18 i ! I / }
A A i =R T .
o A — = “—1 === -3
e & @ I'=lp o] |H® 0O & -
18 |11 i //// il 1
40 2-M2,6x0,45x 4,5DP 6
A-A Rail Length N
L1
49
PCD29 4-M3x0,5P x 6DP 2. 25
—— 10 8
// \‘\ ] A
ol @ g\ ‘é" [‘u ! ,,,,73 I
m gmu# ﬁk\gx@j‘@g - EA 7777777 — mg 12! Views
2 [eR Bl Nl% HV //// - :7 = § T
% [l % f . s e =
View B 1 1 - ‘0 | 5
(n-1)x 60
3.49 Tablazat A boritas nélkiili KK40 linearis tengelyek méretei és silya
A1 golyés kocsi A2 golyés kocsi A1 golyos kocsi A2 golyés kocsi
100 159 36 - 20 2 048 -
150 209 86 34 15 3 060 0,67
200 259 136 84 40 3 072 0,79



Linearis tengelyek KK sorozat

3.1.9 Aluminiumboritasa KK40 linedris tengely

124

§§ 2x2-M3x0,5Px4DP
- 260 4-M4x0,7P x 14DP
2x2-M2,6x0,45P x4DP ' 2xn-@3,4Thru,06,5 x 3DP
-
37 }
‘,L_‘ _
[l | =
3 F B ;;u il f %
o AT 1 D --
o E s | I }
dﬁ wﬂ L il @i 6
18 _| 11 Rail Length
40 L1
A-A 49
4-M3x0,5Px6DP -0 2o 80
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\\,'/'/‘\\\ f )i —o & — \‘( r‘ 77777;
ST — | S S S S
o] [ &) o N M 0] T TR N
B lom ,%E’/ 2H i B ‘ ] J—
- * ! A 4 6
ViewB (n-1) x 60
3.50 Tabldzat Az aluminiumboritasu KK40 linearis tengelyek méretei és siilya
A1 golyés kocsi A2 golyés kocsi A1 golyos kocsi A2 golyés kocsi
100 159 - 2 2 055 -
150 209 34 15 3 068 0.76
200 259 136 B4 40 3 082 0.89
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3.1.10 KK40 adapterkarima

49 49 8.5 4-M4x0,7Px8,5DP  PCD46
12 25 .3
14,5 PCD29  4-M3x0,5Px6DP =
s ‘ — & ~
Ea— ! [ 7}7 < .lgc‘,
~ . ~ -
| F****gi N \\\4 9 j_ggim } O%%S ; f
= S5 8 P ° Ml 8 g0
5 —T I ) [ \ | ] j ;
is s ol |P K géa S [ -——1-H ) A
g B ;S R ] PGS My — a /S
] ——
FO motor-adapterkarima F1 motor-adapterkarima
49 8,5 4-M3x0,5Px8,5DP  PCD45
35 49 7 31
*’»% 2,5 4-@3,4Thru,
T T H— — — 06x3,5DP
i - ‘ ‘ E
Ve . 4-M3x0,5P
=, JRER : IR T
S T8 elo T RSN %) & kj
— B s [ R R L I NEY
! AN @9}
I — N

F2 motor-adapterkarima F3 motor-adapterkarima
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Linearis tengelyek KK sorozat

3.1.11 Boritas nélkiili KK50 linearis tengely

2x2-M2,6x0,45P x4DP

2xn-04,5Thru

26

3.51 Tabldzat A boritas nélkiili KK50 linearis tengelyek méretei és siilya

150
200
250
300

126

08 x4DP
4-M4x0,7P x 6,5DP
@ @ g @ 1 4
””””””””” &/ L& -
2-M3x0,5P x4DP 57
K
Rail Length
60
34
J%g
777777777777777777777777777 gF——T11 ___q - —3: View B
= = — = g
o [
(n-1)x80
A1 golyés kocsi A2 golyés kocsi A1 golyds A2 golyods
70 = 2 10 -
120 55 3 12 1.4
170 105 3 14 1.6
220 155 L 16 1.8
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3.1.12 Aluminiumboritasi KK50 linearis tengely

2x2-M2,6x0,45P x 4DP 2xn-@4,5Thru 7
08 x4DP 4-M4x0,7P x 10DP

2x2-M3x0,5Px4DP—_/8.19,5] 87
K G
Rail Length
L1
60
PCD33 4-M3x0,5P x 6DP 14 16‘34
‘A —19]
10| - . /\% 07 777777777777777777777 /f 777777 ,l,fii,,, _ 7§ View B
g ° I o / 7@ ° : id _ _ _ _ _ hd It = g
* % \% i e e e B e il
A
View B | 80 G
(n-1)x80
3.52 Tabldzat A KK50 modulok méretei és siilya aluminium boritassal
A1 golyés kocsi A2 golyés kocsi A1 golyds A2 golyods
150 220 70 - 35 80 2 1 -
200 270 120 55 2 160 3 N 15
250 320 170 105 45 160 3 16 1.8
300 370 220 155 30 240 L 18 20
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3.1.13 KK50 adapterkarima

PCD46 4-M4x7Px8DP

% 34 PCD33 4-M3x0,5P x 6DP 855
16,5
10 -
| =~ 5 ‘ N
%I - 77"‘-:’ ° Eﬂ } é"c
== | b 3 o [ \ TW:\E ‘ *g’
w s © ﬂ*‘\ M — ¥ 1
| 2 [3=-----1 =
S — |$ LN é\ 53 S —
m_‘ N
[=]
F0 motor-adapterkarima F1 motor-adapterkarima
60 8.5 PCD45_4-M3x5P x8DP
3
7
i T ! :&L ﬁ*
T . il
— | S<|R v =~ f |77
1= g0 J =1} 3
—J 1= g : ; e
i & [ —— =
F2 motor-adapterkarima F3 motor-adapterkarima
60 10 PCD63 4-M5x0,8P x10DP 60 10
13 3,5
[ S T N 3
Ei, 40 558 b — 1l N €9 «
o 3ls il s gl w
— ] | - 3
F4 motor-adapterkarima Fb motor-adapterkarima
60 10 PCD75 4-M5x0,8P x10DP 60
4r§é 3,5
|
S b |
, . -
EQ: ! N%g 0 =R } ~ 8
1 PEP— 1188 8 2— 18§ 2
O=———-—1 e | \GBER Ve — e 1 e
| i
L L

F6 motor-adapterkarima
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140

=y —

450

40
31

F7 motor-adapterkarima

4-03,4Thru,
06 x3,5DP

4-M3x0,5P
x7Thru

4-M4x0,7P x10DP

4-M5x0,8P x10DP




3.1.14 Boritas nélkiili KK60 linearis tengely, standard golydskocsi
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§$ 4-M5x0,8P x 8DP
2xm-M2,6x0,45P x 4DP 15;&3}3 Zxn- g8 T e
/1
- é - Nkl
e . + = __
Eﬁ \—@: iiiiii T - :%J”igr%_ ‘ -
Pl ﬁ N %761(': 777777 }Eff"’* *fff:ﬂ N
A A @ || &@8Felele| Hp— -
30 |15 /] ——
60 " 2-M2,6x0,45Px 3DP 1le
K G
A-A Rail Length
L1
PCD40 4-M4x0,7P x8DP 59
18,5 1535[)1,5
— 5 9
\% (éo s | A =
2 4t | B /1 7F1—L‘='—|—V _ s © ]
\’g\ : @\& :g/é - /”/; | ; — f$ jrq— i = g View B
" 4-M3x0,5Px8DP hee  [] 'ge ‘ e I
View B LA(
100 6
(n-1) x100
3.53 Tabldzat A boritas nélkiili KK60 linearis tengelyek méretei és silya, standard
A1 golyos kocsi A2 golyos kocsi A1 golyds kocsi A2 golyés kocsi
150 220 60 - 25 00 2 2 15 -
200 210 110 - 50 MmM 2 2 18 -
300 370 210 135 50 200 3 2 24 27
400 470 310 235 50 100 4 4 30 33
500 570 410 335 50 20 5 3 36 39
600 670 510 43b 50 10 6 6 42 4,6
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3.1.15 Boritas nélkiili KK60 linearis tengely, rdvid golydskocsi

2xm-M2,6x0,45P x 4DP

2-M5x0,8P x8DP

10x1,5DP 2""'83;21'23[,;,
/
‘ " ‘ é /"/” 2 : rar : i
T %\ O 11 N I3 N
- **j***w***jﬁ‘ ,***jﬂ‘%_ ‘ <
R I | ik
[ 14 @ I & e P&
‘ 30 |15 i [ ]
60 " 2-M2,6x0,45Px3DP 6
K G
A-A Rail Length
L1
PCD40 4-M&x0,7P x8DP 59
185 _ 30,5
_ \i 11 153
\% % [ A o
s | = e
NSV e = R 2
dJ & ZE ¢ (y ® Il } s 1 | S
" 4-M3x0,5Px8DP b lA s I
. [EaS
View B
100 G
(n-1) x100
3.b4 Tabldzat A boritas nélkiili KK60 linearis tengelyek méretei és silya, rovid golydskocsi
S1golyds kocsi  S2 golyos kocsi S$1 golyos
150 220 85 34 25 100 7 2 14
200 270 135 84 50 100 7 N 1)
300 370 235 184 50 200 3 2 23
400 470 335 284 50 100 b 4 29
500 570 43b 384 50 200 5 Bl 1315
600 670 535 484 50 100 6 6 41
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3.1.16 Aluminiumboritasi KK60 linedris tengely, standard golydskocsi

86

2-M5x0,8P x8DP
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3.55 Tabldzat Az aluminiumboritasu KK60 tengelyek méretei és silya, standard golydskocsi
A1 golyds kocsi A2 golyos kocsi A1 golyds kocsi A2 golyés kocsi
150 220 60 - 25 m 2 2 17 -
200 270 110 - 50 0 2 2 2 -
300 370 210 135 50 200 3 2 27 3.0
400 470 310 235 50 100 4 4 33 3.6
500 570 410 336 50 200 65 3 39 42
600 670 510 43b 50 100 6 6 44 50
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3.1.17 Aluminiumboritasi KK60 linearis tengely, rovid golydskocsi

28
32 2xM-M2,6 % 0,45P x 4DP 14 2-M5x0,8P x 8DP
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3.56 Tabldzat Az aluminiumboritasd KK60 linedris tengelyek méretei és siilya, rvid
S1golyds kocsi  S2 golyos kocsi $1 golyos kocsi  S2 golyos kocsi
150 220 85 34 25 0 2 2 16 1.8
200 270 135 84 50 m 2 2 19 21
300 370 235 184 50 200 3 2 25 27
400 470 335 284 50 100 4 4 31 3.3
500 570 43b 384 50 20 65 3 37 3.9
600 670 535 484 50 100 6 6 44 46
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3.1.18 Harmonikaboritast KK60 linedris tengely

53
53
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1
N\
ST =
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3.57 Tabldzat A harmonikaboritasi KK60 linearis tengely méretei és siilya

150 1.7 4b
200 2] 71
300 27 151
400 3.3 230
b00 39 300
600 4,0 376

3.1.19 KK60 adapterkarima
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3.1.20 Boritas nélkiili KK86 linearis tengely
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3.58 Tabldzat A boritas nélkiili KK86 linearis tengely méretei és siilya
A1 golyés kocsi A2 golyés kocsi A1 golyds kocsi A2 golyds kocsi
340 440 210 100 70 3 2 b7 6,5
440 540 310 200 20 b3 6.9 1.7
b40 640 410 300 70 I 3 8.0 8.8
640 740 510 400 2 6 4 9.2 10,0
740 840 610 500 70 7 4 104 11,2
940 1040 810 700 70 9 5 116 12,4
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Linearis tengelyek KK sorozat

3.1.21 Aluminiumboritasi KK86 linearis tengely
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3.59 Tabldzat Az aluminiumboritasd KK86 linearis tengely méretei és silya
A1 golyés kocsi A2 golyés kocsi A1 golyds kocsi A2 golyds kocsi
340 440 20 100 70 G |/ 6.5 73
440 540 310 200 20 b3 7.8 8.0
540 640 410 300 70 i 9.0 9.8
640 740 510 400 2 6 4 103 11,3
740 840 610 500 70 7 4 116 12,4
940 1040 810 700 70 9 5 130 13,8
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3.1.22 Harmonikaboritasu KK86 linedris tengely
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3.60 Tabldzat A harmonikaboritasi KK86 linearis tengely méretei és siilya

340 6,3 174
440 1.6 248
b4l 8.8 327
640 10,0 410
740 1.3 491
940 12,7 6b4

3.1.23 KK86 adapterkarima
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3.1.24 Boritas nélkiili KK100 linearis tengely
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3.61 Tabldzat A boritas nélkiili KK100 linearis tengelyek méretei és siilya
A1 golyds kocsi A2 golyos kocsi A1 golyds kocsi A2 golyés kocsi
980 1089 828 700 40 90 7 5 186 20,3
1080 1189 928 800 15 40 8 6 203 22,0
1180 1289 1028 900 65 90 8 6 220 37
1280 1389 1128 1000 40 40 9 7 136 25,3
1380 1489 1228 1100 15 90 0 7 253 21,0
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3.1.25 Aluminiumboritasi KK100 linearis tengely
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3.62 Tabldzat Az aluminiumboritasd KK100 linedris tengelyek méretei és silya
A1 golyos kocsi A2 golyos kocsi A1 golyds kocsi A2 golyds kocsi
980 1089 828 700 40 90 7 5 204 22,1
1080 1189 928 800 15 40 8 6 222 239
1180 1289 1028 900 6 90 8 6 240 25,7
1280 1389 1128 1000 40 40 9 7 N7 274
1380 1489 1228 1100 15 90 0 7 275 29,2
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3.1.26 KK100 adapterkarima
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3.1.27 KK130 linedris tengely aluminiumboritas nélkiil
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3.63 Tabldzat A boritas nélkiili KK130 linearis tengelyek méretei és siilya
A1 golyos kocsi A2 golyos kocsi A1 golyds kocsi A2 golyds kocsi
980 1098 81 659 40 90 7 5 194 323
1180 1298 1011 859 65 90 8 6 343 372
1380 1498 (ANl 1089 90 90 9 7 392 42,1
1680 1798 1511 1359 90 40 M9 4 49,4
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3.1.28 Aluminiumboritasi KK130 linearis tengely

3.64 Tabldzat Az aluminiumboritasd KK130 linedris tengelyek méretei és silya
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157
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A1 golyos kocsi A2 golyos kocsi A1 golyds kocsi A2 golyds kocsi
811 659 40 90 7 5 39 35,9
1011 859 65 90 g8 o0 371 41
1211 1059 90 90 9 7 422 46,2
1511 1359 90 40 11 9 499 539
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Linearis tengelyek KK sorozat

3.1.29 KK130 adapterkarima
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3.1.30 KK linearis tengelyek - tartozék

3.65 Tabldzat A KK stage-hez tartozo adapterlemezekk termékattekintése

KK40 KK-40-F1 8-11-0206
KK-40-F2 8-11-0206
KK-40-F3 8-11-0207
KK50 KK-50-F1 8-11-0209
KK-b0-F2 8-11-0210
KK-60-F3 8-11-0211
KK-b0-F4 8-11-0120
KK-b0-Fb 8-11-0212
KK-50-F6 8-11-0213
KK-60-F7 8-11-0214
KKé0 KK-60-F1 8-11-0215
KK-60-F2 8-11-0216
KK-60-F3 8-11-0217
KK-60-F4 8-11-0218
KK-60-Fb 8-11-0219
KK-60-F6 8-11-0129
KK-60-F7 8-11-0220
KK-60-F8 8-11-0221
KK-60-F9 8-11-0222
KK-60-F10 8-11-0223
KK-60-F11 8-11-0224
KK86 KK-86-F1 8-11-0225
KK-86-F2 8-11-0226
KK-86-F3 8-11-0227
KK-86-F4 8-11-0228
KK-86-Fb 8-11-0229
KK-86-F6 8-11-0230
KK-86-F7 8-11-0132
KK-86-F8 8-11-0068
KK-86-F9 8-11-0231
KK-86-F10 8-11-0232
KK100 KK-100-F1 8-11-0233
KK-100-F2 8-11-0234
KK-100-F3 8-11-0235
KK-100-F4 8-11-0236
KK-100-F5 8-11-0132
KK-100-F6 8-11-0237
KK-100-F7 8-11-0068
KK130 KK-130-F1 10-11-0001
KK-130-F2 10-11-0002
KK-130-F3 10-11-0003
KK-130-F4 10-11-0004
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3.06 Tdbldzat A KK linedris tengelyekhez vald érzékeld sinek termékattekintése

KKx4001P100A1 8-11-0239
KKx4001P150A1 8-11-0240
KKx4001P200A1 8-11-0241
KKxb002P150A1 8-11-0242
KKxb002P200A1 8-11-0243
KKx6002P250A1 8-11-0244
KKxb002P300A1 8-11-0245
KKx60xxP150EAT 8-11-0246
KKx60xxP200EAT 8-11-0247
KKx60xxP300EAT 8-11-0248
KKx60xxP400EAT 8-11-0249
KKx60xxP500EAT 8-11-0250
KKx60xxP60OEAT 8-11-0251
KKx86xxP340A1 8-11-0262
KKx86xxP440A1 8-11-0253
KKx86xxPb40A1 8-11-0254
KKxBoxxPo40AT 8-11-0255
KKx86xxP740A1 8-11-0256
KKx86xxP940A1 8-11-0257
KKx10020P980A1 8-11-0258
KKx10020P1080A1 8-11-0259
KKx10020P1180A1 8-11-0260
KKx10020P1280A1 8-11-0261
KKx10020P1380A1 8-11-0262
KKx13025P980A1 10-11-0010
KKx13025P980A1 10-11-0011
KKx13025P1380A1 10-11-0012
KKx13025P1680A1 10-11-0013
8-11-0264 Kapcsolo készlet o
Elemei: egy-egy tartd szogidom, induktiv kdzelitéskapcsold és rogzité anyag. Az Tartd szogidom Eraékeld sin
induktiv kozelitéskapcsol6t végallas- és referenciakapcsoloként is lehet alkalmazni. Kapcsold zaszl6
Kébelhossz: 4 m

Induktiv kozelités

kapcsol6

Kapcsold si tavolsag
max. Zmm

18
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