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A differencial kimenetek

Segitség a Step/Dir kimenatek bekitésahez
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Altalanos informaciék - Miért hasznalunk differencial kimeneteket?

A CSMIO/IP vezérldket tigy tervezték, hogy maximalisan megbizhat6 és az
interferenciak ellen ellenallok legyenek. Az ipari kornyezetben az elektromagneses
zavarok gyakran nagyon magas szintiiek. Kiilondsen a Step/Dir jelek — melyek
szabalyozzdk a tengelyek mozgésat- vannak kitéve az interferencianak azért, mert
ezek nagyon gyors jelek. A CSMIO-IP-S esetén akar 4MHz is lehet.

A differencial kimenetet két eres sodrott kabellel /pozitiv (+) és negativ (-) / kesziil.
Az igy késziilt kapcsolat nem lehet 6sszekottetésben az eszkdz f6ldeld polusaval
(GND ), mert az eszkdz megsériilhet! A gyors differencialis kimeneteket lehetne
védeni specialis eszkdzokkel. A probléma az, hogy kiilonb6zé bemenettel rendelkezd
eszk6zhoz /1éptetd, szervo meghajtd/ fognak csatlakozni és a védelmet nem lehet
minden tipushoz megoldani.

A leggyakrabban hasznalt - optocsatolos bemenettel rendelkez6 - meghajtokhoz
kivaldan tudjuk hasznalni a differencial kimenetet.

Osszefoglalva. A kiilsé zavaroktol nagymértékben megovhatjuk rendszeriinket a
CSMIO vezérldk altal hasznalt differencial kimenet hasznélataval. Azonban

tigyelniink kell a megfeleld csatlakoztatasra, hogy az eszkoziink ne hibasodjon meg.

Az alabbiakban 6sszefoglaljuk a hasznalhato €s a nem hasznalhat6 kapcsolasi
modokat.

Hasznalt jelolések:

Egy ilyen kapcsolat nem okoz kart, és megfelelden fog mitkddni.

Egy ilyen kapcsolat nem okoz kart, de nem fog megfeleléen miikddni.

@ Egy ilyen kapcsolat a CSMIO hardverének meghibasodasat okozhatja.
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A differencial kimentaket
tiles dsszekotn, vagy
faldedni.
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